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Дослідження лінійних кінематичних параметрів точок та кутових 

прискорень ланок механізмів третього та вище класів є необхідними 

умовами для того, щоб сформувати базу даних, яка в майбутньому 

дозволила б вирішити задачу автоматизації процесу проєктування 

складних механізмів [1], що має певну послідовність реалізації від теорії 

структурної будови [2, 3] до кінематичних [4-6] досліджень таких 

механізмів для різних галузей виробництва, зокрема, індустрії моди [7]. 

Розглянемо складний механізм (рис. 1), який є результатом 

послідовного приєднання до початкового механізму (ланки 0, 1) двох 

структурних груп ланок: третього (ланки 2-5) та другого (ланки 6-7) класу. 

 

 
Рисунок 1 – Кінематична схема механізму Рисунок 2 – План прискорень 

 

 

Кінематичне дослідження механізму виконуємо в послідовності, що 

обумовлена іншою умовно можливою ведучою ланкою 5. 
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Складаємо системи векторних рівнянь для визначення лінійних 

прискорень точок механізму в послідовності, що обумовлена прискореним 

рухом умовно іншого кривошипу 5: 
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, відповідно, нормальні та тангенціальні складові прискорень. 

Розв’язуємо векторні рівняння та їх системи за допомогою 

графоаналітичного способу. Отримуємо план прискорень (рис. 2), що 

побудований в довільно обраному масштабі. 

За отриманою довжиною відрізка, що позначає на плані прискорень 

вектор прискорення точки, що співпадає з центром кінематичної пари, 

якою дійсний кривошип 1 механізму третього класу з’єднаний з першою 

структурною групою ланок та дійсними кінематичними параметрами руху 

кривошипа 1 виконуємо розрахунок величини масштабного коефіцієнту 

плану прискорень та визначаємо кінематичні параметри точок та ланок 

механізму третього класу. 
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